
Rangement des robots 
 

Equipe « démontage des robots » : dissocier toutes les pièces et mettre les connecteurs dans les 

boites cylindriques 

Equipe tri pièces type 1 : briques, capteurs, câbles, roues  et engrenages 

Câbles dans la boite des câbles 

Equipe tri pièces type 2 : barres rectilignes et coudées 

Equipe tri pièces type 3 : axes et pièces spéciales 

Equipe « mise en boite », vous devez entourer sur la fiche les pièces que vous mettez dans chaque 

boite 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


